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Data na server

[0 Z antén na server + AI => pristup na Vitalimetr.com
O Centralni ulozeni dat

prijem dat




Al uz zname!
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Jak AI metody vyuziv

Vitalimetr FA25 Anténa

Vstupy uzivatele Vitalimetr.com

potitat/telefon

O Vysledkem je pravdépodobnost, Ze v danou hodinu fije je ¢i nikoliv.
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Vitalimetr.com
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Interpretace pravdépodobnosti je diskutovana (mozné histogramy, znacky...)




Co to teda ta Al je?

Machine Learning
RF, LDA...
ADA-Boost:

metoda kombinuje vysledky jednoduchych model

RidgeLogReg (Ridge Logistic Regression)
logisticka regrese (Least squares), sniZuje overfitting

Al - Artificial Inteligence

NB (Naive Bayes):
nastroj na tfidéni a klasifikaci

ML - Machine Learning
DL - Deep Learning

NN - Neural Networks

® Neural Networks
MLP (Multilayer Perceptron)
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typ neuronové sité pouzivany pro slozité ulohy, véetné klasifikace a regrese
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Jesté jednoduseji...

Al se jen snazi naucit rozhodovaci
pravidla na zakladé dat. V praxi ¢im
vice spravnych tim presnéjsi
rozhodovani.
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...a jaké uz mame vysledky?

0 Pres 200 zvirat (vice jak 370tis hodin) (cca 43 let)

Legenda:
AUROC

- Area Under Receiver Operating characteristics
(schopnost modelu identifikovat fije)

FA22 | FA25
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% vyhledanych Fiji
Systém AUROC

Ostatni >85%
FA22 >85%

FA25 >97,6%
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Vysledky metod Al

ROC AUROC
L RF (Random Forest)

classifier mean (%)
JLDA (Linear discriminant analysis) o o7 4
EIAPA—Boost LDA 97,6
JRidgeLogReg (Ridge Logistic Regression)  |sna goost 96,6
INB (Naive Bayes) RidgeLogReg 97,6
AMLP (Multilayer Perceptron) NB 95,6

MLP 97,9

AUROC = schopnost modelu identifikovat fije
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UWB FA25L - trasovani

[1 Sledovani uvnitf staje je umoznéno systému urcovani
polohy vitalimetru Fa25L a pocitacového softwaru, ktery
se pouziva k lokalizaci zvirat, kde GPS postrada presnost
nebo zcela selze. Pro lokalizaci uvnir staji proto pouzivame
UWB (Ultra-Wideband) tj. ultrasirokopasmové pripojeni.
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Co je UWB FA25L

UWB je radiova technologie zalozena na
standardech IEEE 802.15.4a a 802.15.4z, ktera
umoznuje presnéjsi mereni doby komunikace
radioveho signalu triangulaci. V nasem pripadé na
cca 15cm.
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Co je UWB FA25L
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Co je UWB FA25L

0 Spojenim presné polohy a komunikace nabizi
UWB také novy zpusob bezpe&né komunikace
pres bezdratovou sit, ¢imz otevira dvere
novym formam bezpecnych transakci.
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Jak funguje UWB RTLS v FA25L
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Z ceho se sklada UWB FA25L
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High Accuracy Location/Mavigation

Infrastructure-Based
Time Difference of Arrival
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TDoA a obraceny TDoA

O Vyhody:
Zivotnost baterie az 7 let
Velmi vysoka hustota zarizeni - v tisicich
0 Nevyhody:
Kotvy je treba Casove synchronizovat
Slozitéjsi nasazeni
Casovy rozdil (TDoA) a obraceny TDoA
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Metoda TWR a PDoA

Secure Bubble

Point-to-Point
Two-Way Ranging (TWR)
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Metoda TWR

O Vyhody:

Synchronizace systému neni nutna

Snadné nasazeni

Obousmeérna komunikace umoznuje stahovani dat.
O Nevyhody:

VySsi spotreba energie, protoze zarizeni vyuzivaji
obousmeérnou komunikaci

Omezeny pocet vitalimetru (ve stovkach)
Fazovy rozdil prichodu (PDoA)

o fFmtee



Spolehlivéjsi identifikace

Deldi dosah vétsich &ipu identifikace je
odolné&jsi vudi ruseni BPS, FVE atd.
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Kam smeérujeme?

Budoucnost je v komplexni Al na celé
staji, ale ta potrebuje presna data od
kterych se bude ucit.
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Dekuji za pozornost
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